MANUAL DE USUARIO

Gracias por su compra de este producto. Lea atentamente el manual de
usuario y realice la operacion y el uso de acuerdo con el manual de usuario.
Guarde este manual de usuario como referencia cuando realice tareas de
mantenimiento y ajustes diarios.



Instrucciones de seguridad
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Mantenga los aparatos de la aeronave fuera del alcance de los nifios

Esta aeronave es muy poderosa. Durante el primer vuelo, evitard dafios innecesarios y dafios para
evitar que la aeronave se eleve demasiada. Presione lentamente el joystick izquierdo,

Cuando termine el vuelo, primero apague el interruptor de encendido del control remoto, luego
apague el interruptor de encendido de la aeronave.

No coloque la baterfa de la aeronave en condiciones de alta temperatura o cerca de materiales
inflamables o explosivos.

Para garantizar la seguridad y evitar lesiones, mantenga la aeronave y los humanos y animales a una
distancia de 4,5 metros.

Esta aeronave es adecuada para personas de 14 afios o més, y debe estar a la vista del operador
(entrenador) para garantizar un vuelo seguro,

No cargue Iz bateria del control remoto sila bateria es una baterfa no recargable. La aeronave debe
usarse con las baterfas originales

Sila aeronave no se utlizara durante mucho tiempo, retire las baterfas de la unidad de control remoto
No provogue un cortocircuito durante la carga.

Si no usa la aeronave durante més de 10 dias, descargue la baterfa de la aeronave al 40-50% (vuelo
durante un tiempo determinado). De esta manera, la vida util de la bateria se extenders en gran
medide.

Mantenga una distancia segura de la hélice giratoria para evitar lesiones

Todos los operadores deben cumplir con las regulaciones del entorno electromagnético de China en la
radio (estacion) aerondutica, cuyas radios de control remoto tienen prohibido usar dentro de los 500
metros del pavimento del aeropuerto, también deben cumplir con el certificado y las regulaciones de
transmision emitidas por las autoridades reguladoras relevantes, incluidos el tiempo de vuelo y el érea.
Monta la aeronave bajo la supervision de adulto

Los operadores son responsables de su vuelo seguro y distancia segura. No se mueva y vuele sobre la
multtud (més de 12 personas)

Consideraciones comunes

A ow o o

Al buscar satélites y posicionamiento, cuanto més satélites, mayor es la precision, el error de retorno
generalmente esta dentro de un radio de 1 metro.

£n el modo de retoro, la aeronave solo puede aterrizar con un *aterrizaje con un dlic”. Si desea
controlar la aeronave, cancele el modo de retorno

Cuando la sefial de transmision de imagen es pobre, las funciones de fotografia y grabacion de video
serdn invalidas.

La sefial de transmision de imagenes estd relacionada con el entorno de vuelo. £l érea con gran flujo de
personas y muchos edificios tendra una fuerte interferencia. Las torres de comunicacién, las estaciones
base de red, los transmisores WIFIy los monitores son todas fuentes de interferencia. Por favor, evite los
entornos anteriores.

El efecto de transmision de imégenes también estd relacionado con la configuracion y la memoria de su
teléfono. Cuando utilice este producto para la transmision de imagenes, cierre otro software de fondo.
para mejorar el efecto de transmision de imagenes
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Lista de articulos

Verifique los articulos en el paquete antes de comenzar.

Aeronave 1
Anillo protector. 4 <
Tornillos en anillo protector 10 7

Pala de hélice 2 palas de hélice oo Ay 2 palas de hélce tipo E=SR=S=r
Control remoto: 1

USB cable: 1 =
Destornilador 1 i
Manual del producto: 1 1

Aeronave

Descripcion de aeronave

Esta aeronave tiene buena capacidad de control y estabilidad. Ademés de admiti el vuelo ordinario,
también tiene muchas otras funciones, como punto fijo exterior GPS, transmisién de imagenes en tiempo
real, transmision de informacién, control de teléfono mévil fotografia y grabaciones de video,
reconocimiento de gestos, vuelo envolvente, vuelo de seguimiento, seguimiento de vuelo, Regreso con
un clic, modo de vuelo sin cabeza, etc, también cuenta con muchas medidas de seguridad, como
proteccion de la hélice atascada, alarma de bateria baja, retorno automético de bateria baja,
restricciones de altura y valla de vuelo

Pasos de carga de la bate

La bateria de ltio se utiiza en este producto, que tiene funciones de carga y descarga con un voltaje de
baterfa de 7.4V, La bateria debe cargarse con un cable de carga suministrado de fébrica.

ateria cuando la bateri

Cargue completamente se use por primera vez
Conecte la bateria de este producto al cable de carga USB y conecte el cable de carga USB a la
computadora o al adaptador del teléfono inteligente (v, 1A / 2A). Cuando el cable de carga USB esta
encendido, su luz indicadora es roja, i la baterfa se esté cargando, la luz roja estara siempre encendida y
Ia luz verde parpadears, s la baterfa esté completamente cargada, el rojo la luz encendida estaré
apagada y la luz verde encendida siempre estara encendida. Desconecte la fuente de alimentaciony
desconecte la bateria cuando la bateria esté completamente cargada para evitar riesgos. Asegurese de
que la bateria esté completamente cargada antes de cada uso.
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Instalacion y reemplazo de palas de hélice.

Las palas die Iz hélice utilizadas en este producto incluyen las palas de la hélice modelo A y 8; utiice los
repuestos en la bolsa de repuestos para reemplazarlos si estan danados.

(1) Cuando las palas de la hélice dla aeronave se instalan por primera vez, debe distinguir
cuidadosamente el modelo de las palas de la hélice

Pala de hélice A [©) Pala de hélice B @

(2) Puede consultar la Figura 3 y usar el destonillador equipado para desenroscar la pala de hélice que
necesita ser reemplazada, retire la pala de hélice original y presione la nueva pala de hélice en el
eje verticalmente, y vuelva a bloquear el tornillo

- ®

(3) Compruebe si el modelo de la pala de la aeronave es consistente con la figura e instale las palas de
la hélice correctamente haciendo referencia a la Figura 4, de lo contrario, Iz aeronave no podré
volar normalmente

Instalacion de anillo protector

(1) Debe asequrarse de instalar el anillo protector antes de u
utiliza para mejorar el rendimiento anticolsion y reducir el
otros objetos.

(2)El anillo protector debe instalarse en la posicién que se muestra en la figura, luego, puede
bloguear los tornilos especiales colocados en el kit de accesorios y asequrarse de que los tornllos
estén bloqueados para evitar que las palas golpeen el anillo protector apagado durante el vuelo,

este producto. El anillo protector se
afio de este producto al chocar con
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Control remoto

Instrucciones sobre las teclas de funcion del control remoto

Modo de ve!enodnée alitud

(@ _cambio de velocidad

@ Modo de welosin \abeza

Parada con un clic
® Fotografia y grabacion de video

(BFegresocon un clic
(@ Interruptor de ef

Palanca de control

@ iaquerds traca ooy
Faia abaj,rraden
Facs i pauierd

Calibracion de nivel y
direccion de vuelo sin caby

@

@ calibracion de brijula

Interruptor de encendido

©]

Palanca de control
derecha (welo

(8) Aerrzae con un ic

Descripcién de funcién:

Cuando se presiona el interruptor de encendido hacia la derecha,
la luz del control remoto se encenders

Cuando se presiona el interruptor de encendido hacia la
izquierda, a luz del control remoto se apagaré.

Palanca de control
izquierda (hacia arriba y
hacia abajo, rotacion
hacia la izquierda y hacia
la derecha)

©)

girard en sentido

Si empujas la palanca de control hacia artiba, la aeronave
ascenders verticamente;
§1tiras I palanca de corirol hacia abaj, la aeronave descenderd
verticalmente;
Si empujas la palanca de control hacia la izquierda, a aeronave

jrard en sentido antinorario.

de control hacia la derecha, la aeronave

ario;

empujas la palanca

Palanca de control
derecha (vuelo nivelado)

estara nivela:

51 empujas la palanca de control hacia arriba, la aeronave estara

nivelato hacia agelante:

S/'iras [a palanca de control hacia abajo, la aeronave estard

Tivel2do facia atras,

§ empujas o paanca de control hacia la izquierds a aeronave
> hacia la izquerda;

empujas 3 palanca de conirol derecha hacia la derecha, la

aeronave se nivelara en welo hacia la derecha

S mueve la palanca de control derecha a un clerto angulo, la

aeronave se'movera al anigel en consec

Cambio de velocidad

Cambio de velocidad

®



ione brevemente
prolongadamente para

omar fotos, presione
menzar o finalizar la grabacion.

Fotografia y grabacion
de video

. )
® Regresocon un clic Regresar ala posicion inicia

Parada con un clic Parada de emergencia o caida de emergencia

® Vuelo con un dlic ve esté en un estado estitico, puede presionar esta

<)) et 5 oot cospega on o ot

©) Aterrizaje con un clic Sila aeronave ests en estado de welo, puede presionar este
= / bot6n y la aeronave aterrizard en el stio.

ezaenla

Consulte la introduccién del modo de vuelo sin
all

Modo de vuelo sin cabezal ST

£n el modo GPS predeterminado, presione este boton para
cambiar al modo de retencién de attitud normal (o modo interior

N .

@ Mado de retencién el GPS se apagara), luego presione este botn nuevamente para
de altitud volver al modo de punto fijo exterior y encender el sistema GPS.

. Caliracion de nively Calibracin de nivel y direcci6n del modo de vuelo sin cabeza (ver

12 direccion de vuelo sin cabeza | pagina 9)

D Calibracién de brijula | Vea la pagina 8 para a calibracion de la bréjula

3

Instalacion de bateria de control remoto

1 la polaridad correcta (las

Abray retue la cubierta de la bateria, cologue tres baterfas AA
ntinuacion), cierre la

ruccione: la erias se muestran en las imagenes a
Ciblert d i bateri y atornills

e las




Preparacion para el vuelo

Realice el entrenamiento de vuelo antes del vuelo (el operador debe ser guiado por una persona
profesional, etc.).

del entorno de vuelo

(1) Debe elegir un espacio abierto sin edificios altos como el sitio del vuelo. De lo contrario, la funcién GPS
no funcionara correctamente, lo que puede provocar que la aeronave no cumpla con el estandar de
despegue, alcance el vuelo estacionario y regrese correctamente.

(2)No use este producto con mal tiempo, como viento fuerte (1a velocidad del viento es Beaufort fuerza 5
o superior), nieve intensa, luvia o dias de niebla.

(3) Manténgase alejado de obstaculos, multtudes, lineas de alta tension, arboles, agua, etc. cuando vuele.

(4)No vuele en el lugar donde hay un entomo electromagnético complicado (por ejemplo, el lugar donde
hay una estacion base de comunicacion, o con una torre de transmision de sefial, una estacion de
energia de alto voltae, etc) para evitar que la sefial del control remoto se altere.

(5)No vuele en el drea donde no esta permitido volar segun las leyes o regulaciones relevantes.

(6)No utilce este producto en aerapuertos, estaciones y sus alrededores.

')

Inspeccion previa al vuelo

Por favor inspeccione los siguientes articulos antes de volar,

) Sila aeronave y el control remoto tienen suficiente bateria

2)Si las palas de la hélice estén instaladas correctamente y si no hay dafios.

(3)Si las palas de la hélice pueden funcionar normalmente después del inicio

)Si el giroscopio, el barometro y la bréjula se han detectado correctamente

(5 i la aeronave se ha conectado al software relacionado en el teléfono mévil con éxito, si las imagenes y
Iz informacién se han transmitido de vuetta

(6)Sila aeronave ha completado la bisqueda y la posicién del satéiie, si cumple con la condicién de
despegue.

(7)Si el entorno circundante cumple con los requisitos de vuelo,

Encender poderes

sEeRS

Encender poderes de aeronave y control remoto por separado como se muestra en la figura.

Diagrama del interruptor de control remoto Diagrama de interruptor de aeronave
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Primer uso

Coincidencia de frecuencia entre control remoto y aeronave

(1) Coloca la aeronave en el suelo nivelado.

(2) Primero encienda el interruptor de aeronave y luego encienda el
interruptor del control remoto.

(3) Empuje la palanca izquierda del control remoto hacia arriba y luego
jélela hacia abajo como se muestra en la figura. Si el control remoto
emite dos pitidos, la coincidencia de frecuencia s exitosa

La coincidencia de frecuencia no tiene éxito si el tiempo de espera es

demasiado largo, debe apagar la aeronave y los controles remotos y repetir los pasos anteriores.

i este producto se usa por primera vez, debe realizar una calibracién de la brdjula después de

completar el paso de coincidencia de frecuencia

Calibracién de brajula (9

Presione a tecta No 3 en ) control remoto, cuando 14z nclcadora delarter de I gerongve parpadea

rdpidamerte I uz ndicadora tfgsea se apaga) I eronave et en ol estado de cal

@ En primer lugar, redlice una callbracion 06 dhecdon ho Zonta como ce muestra en la Figura @, tome la
aeronave horizontalmente, estire el brazo, trate de mantenerlo paralelo al suelo y gire lentamerte la aeronave
en el sentido de las agujas del reloj can su cuerpo como centro'y su brazo como radio (tanto en sentido
horario como en sentido antihorarlo estan bien, pero debe ser reparaco)
Focta que o g Inditadors Gelantera (uz 524 e 1o aeronave cambie & una uz continua y la uz indicadora
trasera (luz roja) comience a parpadear al mismo tiempo.
En segundo lugar, realice una calibracion de direccién vertical: como se muestra en la Figura @, tome la
aeronave verticalmente, estire su brazo, trate de mantenerlo vertical col o uelo,y ire eniamente la
eranave en el sentic de s aguas 0l rlg con < cuerpo como cen mo radio (tanto en

Tido horaro como e sentids antihorarc tan bien, pero debe arreglarse) Hasta Gue Ia uz ndicadiora

trasera (2 112) & Ia seronave cambie a una 10z CONtILa, Qus represent la falizacion de a calibracon de

jula.
® Nariz m» (d
U Cabezam
Figura 1 Figura 2 -

Nota:

@ Cuando use este producto por primera vez, asegurese de hacerlo con cuidado. Esta operacion es
importante y est relacionada con si la aeronave puede volar en la direccion correcta y regresar con
éxi

@ Este producto tiene incorporado un dispositivo de deteccion inteligente, que puede calibrar la brjula
automiticamente después de la primera calibracion. Cuando el campo magnético cambia o hay
interferencia magnética alrededor, la aeronave te envia un mensaje: ‘recalibrando la brijula’ o *la
brijula esté pertarbada” a través de la aplicacion. En este caso, debe asequrarse de reczhbm la brijula
de la aeronave como se describe anteriormente y asegurarse de que la calibracion sea exitos:

® Sila aeronave no es un vuelo continuo en el mismo lugar y se coloca en un lugar durante més de 4
horas, le aconsejamos que realice una calibracion nuevamente, incluso si la aeronave no le recuerda
que calibre la brijula

@ La aeronave necesita completar con éxito esta operacién antes de comenzar a buscar satélites. Si la
aeronave no puede buscar satélites durante mucho tiempo (més de 60 segundos), debe prestar
atencion a si la aplicacion le da un mensaje: "recalibrando la brajula* o "la brijula esta alterada”, si
recibe el mensaje, por favor siga los pasos anteriores para recalibrar la brijula y asegurarse de que la
calibracion sea exitosa. Si la aplicacion no te recuerda, puedes repetir esta operacion para volver a

intentarlo.

ezage)



Calibracion de la brijula y direccion de vuelo sin cabeza <

Presiona a teca No12 en el coniolremoto,cuando a5 cuayo uces indcadoras en 3 aeronave parpadean
nente al mismo tiempo y luego vuelven a parpadear lent cendido, sign
'n se ha completado

quela

ta:

N
@ Cologue la aerana

enel »us- nivel c) hr oent
ormal dla aeronave, si la cali
pma la aeron; a\.e puede desvia
notordels aeronave.
recomienda repetir este paso antes de com
@ Puede provocar u th A«—\ giroscopio si la a
¢l gioscopio nueiamente e

nsulte "modo de en l pagina 11 de este manual
P AA N

Buscar satélites y posicion

Después de completar los
Cuando \ds
3 aeronave ha completad
puede relizar ol siguiente p

ficie plana pars operat este paso er lave para el
o] GHosCopio 10 bsta eh un t welado o en una superficie
22 hida una ke unaca Qreccion despuds GspegS, & veCet,  PubHE dafer

zar el vuelo.

e cae seriamer

(0 que afectar el vuelo; p

nocer el significado de calibrar la

os anteriof debe esperar a que
s ndicadoras en la agronowe i pasado d
‘el posicionamiento sateita \uAPULnUuV\\
para arrancar el motor'y

ronave complete el posici
arpadear a luz continua, m\hra que
recordara "iniciar la operacion’, ahora

0 del

e s
t hay obstrucciones (in ncoida
niebla, la velocidad de bisqueda de satel
‘posidionamiento y regreso de Ia aeronave seran pobres enda jamente
spm]wr‘n icho entomo. Coneuie a pagina 7 ce ests manual para conocer & entormo o6 vuelo
correcto
El'tiempo normal para buscar satélites: en el caso de arranque en
termpo para buscar saltes y posconamenta es de 40 S0 seguncios
segu 'ms( riores al inicio de la aeronave. En el caso de que de

e ot o b e Do o et oa 42 50 5 40 egkdoe. Sonersmente dentro
egundos posteriores al inicio de la aeronave

ueda
as. Si

el drea ¢

3

de 1 hora desde el tiltimo vuelo), el
ewa\meme dentro de los 60

0 de 1 hora

€

Aeronave

Aeronave

etros

metro 2
distanca entre humanosy aeronave) (distancia entre humancs y aeronave)

|||
©
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Operacion basica

Control remoto.

Aeronave

Modo de control

Arranque del motor de aeronave

Opere s palanca de control emto
mo se muestra en la figura y

Trantén gala durante 1-2 segundos para

arrancar el motor. Después

arranque el motor, suelte las palancas

empuje las palancas izquierda y derecha

para iniciar &l vuelo.

Apagado del motor de aeronave
Después de aeronave aterrice en
el suelo u otra posicion esperada repita

gard
SeTanove o fencrs e mesiona
I palanca del aceleracr de o

este momento, El motor
Gebe reiiciarse i desea operalo

Disminucion

La aeronave se elevara verticalmente si
S empua l palanca zquierda hacia
arrba, y1a aeronave descender

Jerticalmente s s tra de i paianca
Zauierds haca abao

Rotacian en el sentido de las agujas
o

“

Si empujas la palanca de control hacia
ia derecha, la aeronave girard en
sentido horario;

SFempuas a palanca de contrl hada
ia izquierda, |a aeronave girars e
sentio anthoraro

Avanzar

Hatia irés

§1empujs s palanca ge cortol

derecha hacia arriba, el Mini aeronave
estard nivelada hacia adelante; s
empujas la palanca de control derecha
hacia abajo, el Mini aeronave estara
nivelada hacia atras

=
Hada ot

Hacia la derecha

La aeronave estard nivelada en vuelo
hacia la derecha sila palanca de control
se mueve hacia la derecha, la aeronave
estars nivelada en vuelo hacia la
izquierda sila pal ol se
mueve hacia la izquierda.




Funcion de vuelo avanzada

Ajuste de velocidad ixa

Presione la tecla No.4 en la unidad de control remoto para cambiar la velocidad de la aeronave. Cuando la
seronave se cambia a velocidad baj, fa unidad de controlremoto emitira un piido, cuando f seronave se
cambie a velocidad alta, la unidad de control remoto emitira dos pitidos,

€l engranaje de velocidad se mantendra en baja velocidad automaticamente después de que se apague la
aeronave o la bateria de la unidad de control remoto y se reinicie nuevamente.

grafia y grabacion de deo (@)

presfone brevemente a teda NoS ena uridad ce contolremoto I3 idad de onil eroto emitré un pidco
brevey ego comenzr  tomar otografias rantenga presionads a tecia No s en 2 unidad de control
remoto I unidad ce contol remolo el un P10 rgo y luego comenzard  grabar n deo asane de
uevo para finalizar la grabacion. Los documentos de cémara y video que se graban se quardaran en el
dwsposmvo v ue €3t conectadd con 13 aeronave; puedes leerlos drectarhente n el Sofware de control

Beoaincion soo ests disponible cuando el teléfono est conectado. Si los archivos se pueden guardar
autométicamente en el aloum del teléfono depende de la marca de su teléfono y la version def sistema.

Regreso con un clic &

Cada vez, cuando el avion no tripulado despega, el sistema de posicion global del avién no tripulado recordara
autométicamente el punto de despegue. Cuando presiona la tecla No. 6 en la unidad de control remoto en el
el 3 undad de control oo emird pitos coninuosy seronaye volverd suiomdticamene 3l puno o

espeguc. i presons esta tecla nLevamente cuando f seronave esta e regresd,seronave dars de regresary
seguw flotando.

Bt is0ica e que a 2eronave regrese es clevarse verticamente a1 atura establecda primero y uego regresar
directamente al punito de despegue.

@Sequn e entorno de vielo &3 dabe establecer una atura de retorno razonable en s apicacion,la ltra de

e ser mayor que la altura del obstaculo en el vuelo de regres;

© Debido a que Iy aeronave no tlene a funcian e eviar obsticulos, debe prestar atencion a I trayectoria de a
seronave durarie f welo de feqreso y predecr i oy obstaculos oue Impidan ef regreso de a aeronave, En
caso afirmativo, cancele el vuelo de regreso con anticipacion y ajuste manualmente fa aeronave al vuelo de
[egreso sin obstécuios

@ £ punto e refomo Sisle esta a prengs de 2 metros del punto de despeque. No debe colocar el purtto de

despegue en la pared del techo del edificio o su area cercana, ni colocarlo cerca de la superficie del agua; de

Io contrario, la aeronave puede caer al agua o al piso.

Detener con un clic (utilicelo con precaucién) X

En caso de emergencia, puede presionar y mantener presionada la tecla No. 7 en la unidad de control remoto; la
aeronave apagara su motor y caera despues de recibi la instruccion. Utilce esta funcion con precaucion; puede
hacer que la aeronave se estrelle, se pierda y lesione a los humanos, animales y objetos debajo. Las malas
consecuencias deben ser asumidas por el operador.

Modo de vuelo sin cabeza ‘%"

Mado de calibracion de vuelo sin cabeza: ejecte el ‘modo de
callbraci6n de vuelo sin cabeza” con el control remoto después
de que se complete la coincidencia de frecuencia entre la
aeranave y el control remoto, Ia parte delantera de la aeronave  Entrar / salr del
(direccién de la camara) es Ia direccién del movimiento hacia  Mdo sin cabeza
adelante de forma predeterminada, Ia parte posterior de la
aeronave es la direccion del movimiento hacia atrss por
defecto, la izquierda de la aeronave es a direccion del vuelo
hacia la izquierda por defecto y la derecha de la aeronave es la
direccion del vuelo hacia a derecha por defecto




nicie el modo de vuelo sin cabeza: presione la tecla 7 en el control remoto como se muestra en la Figura 1
las cuatro luces indicadoras en la aeronave se convertirén en un estado de destello desde el estado
normalmente encendido, significa que la aeronave esté en modo de vuelo sin cabeza; presione la tecla
nuevamente, las cuatro luces indicadoras volveran al estado normalmente encendido, significa que la
aeronave ha salido del modo de vuelo sin cabeza. Después del inicio del modo de vuelo sin cabeza, la
aeronave volard hacia la direccién frontal si los operadores empujan la palanca de control derecha hacia
arriba sin importar en qué direccién esté mirando la aeronave, y la aeronave volaré hacia atrés silos
operadores tiran de la palanca de control derecha hacia atras. Es lo mismo en otra direccion

Por ejemplo: después de completar la coincidencia de frecuencia entre la aeronave y el control remoto, la
aeronave se orienta como se muestra en la figura, si esté en modo de calibracién de vuelo sin cabeza,

Cuando la aeronave se encuentra en los siguientes estados, se puede usar el modo de vuelo libre de la
cabeza,

Como se muestra en la Figura 1, empuje la palanca derecha del control remoto hacia arriba, la aeronave se
movers en la direccion de la flecha

Como se muestra en la Figura 2, presione a palanc
se moveré en la direccion de la flecha.

Coma se muestra en la Figura 3, presione la palanca derecha en el control remoto hacia la izquierda, la
aeronave se moveré en la direccion de la flecha.

Como se muestra en la Figura 4, empuje la palanca derecha del control remoto
aeronave se moveré en la direccion de la flecha.

Nota: esta funcion puede ayudar a los usuarios novatos a controlar la aeror
original si no pueden distinguir las direcciones de la aeronave

lerecha del control remot

hacia abajo, la aeronave

la derecha, la

ve que regresa al lugar

=~
>




Modo de retencion de altitud (modo interior, tselo con precaucion) T

Puede presionary mantenerpresionad i teca No.1en el contol o hasts que el conrl emoto emita un
pitido largo para apagar el GPS, las luces de la aeronave comenzaran a parpadear lentar

Gospucs Ge 0 In setonsve despeque o oz nclcadora delanera (7 Sanca) en a aeronave siempre etara
encendida, y la luz indicadora trasera (iuz roja) parpadears. La aeronave puede despegar sin completar la
biisqueda y posicionamiento de satélites (o entorno interior). Presione la tecla nuevamente, el control remoto
emitira un breve pitido y volvera a encender el GPS.

Nota:

@ Si apaga el GPS en un ambiente interior, la aeronave puede despegar, pero es facil ser molestado por las
sefiales de radio en interiores, lo que puede hacer que la aeronave pierda el control y golpee a personas o
articulos en interiores. Utiice esta funcion con precaucion.

@ Cuando el viento exterior es fuerte, no se recomienda abrir el modo de retencion de altitud, Io que provocaré
que la capacidad de resistencia al viento de la aeronave caiga, el viento puede volar la aeronave.

® No use el moda de retencion de altitud en el aire para realizar el posicionamiento satelital, el punt
Tetormo estars en sl debajo G s poscion vertcamente, 1o e pusde hacer que o acronave Juzgue
mal el punto de retorno. Si desea volver al modo GPS desde el modo de retencion de altitud, retire la
aeronave y coldquelo en el suelo, luego reinicie el GPS (presione la tecla No. 11 nuevamente y el control
remoto emitird un tono rapico). Arranque el motor después de que la busqueda de satlites sea extosa.

Medidas de sequridad

Proteccion de pérdida de sefial

La proteccion de pérdida de sefal significa que la aeronave volverd autométicamente al punto de despegue si
ha buscado con éxito los satélites y se ha posicionado antes de despegar, y mantenga el GPS encendido
después de perder la serial del control remoto.

La aeronave ejecutara Modo sequro de sefial apagada en los siguientes casos:

El control remoto pierde energia o se apaga repertinamente.

Desconecte el wifi del movil, salga del software relacionado, apague, etc. si la aeronave esta controlada por un
teléfono

La sefial del control remoto o la sefial del teléfono movil es interferida por otra onda electromagnética

Ia aeronave esté més alla de la distancia efectiva de la sefial de control remoto o la sefial vifi del teléfono
movil debido 2 razones de viento o inercia

Hay una obstruccion entre la aeronave y la unidad de control remoto o el teléfono mévil que afecta la
transmision de la sefial

Proteccion de baja potencia

La proteccion de bateria baja significa que la aeronave tiene un sistema inteligente de calculo de potencia,
que puede calcular el tiempo de vuelo en funcion de la velocidad de vuelo y la potencia restante, cuando la
potencia restante es inferior al valor de proteccion, la aeronave volvera autométicamente al rango seguro,
cuando el poder restante esta casi agotado, la aeronave volvera automaticamente l punto de despegue y se
obligara a aterrizar Cuando la aeronave esté con el modo de proteccion de bateria baa, las cuatro luces
indicadoras parpadearén simultaneamente. Se recomienda que compre mas baterias de repuesto y cargue las
baterias antes de usarlas para garantizar una potencia suficiente.

La unidad de control remoto también tiene la funcién de proteccion de bateria baja. Cuando la unidad de
control remoto esta con el mado de proteccion de bateria baja, continuamente emitira pitidos para recordar.
Eneste momento,debe recuperar I actonave  feemplazr I bterasdel control emoto

Parada de emergenci

Clando s astonave eté fuera de control o en una emergencia: se enrolla con ramas, cables, cabello,etc, o
cuando las palas golpean un obstaculo, la aeronave ingresara autométicamente al modo de

emergencia y se apagaré. Cuando la pala exterior es més alta que el nivel 5 o una réfaga fuerte, la aeronave
también entraré en este modo. En el caso de otras situaciones de emergencia, el motor de la aeronave no se
ha apagado, debe consultar la funcién de parada de un clic para apagar el motor

Nota:

En este modo, |a aeronave caera del aire, puede destruirse y lastimar a las personas y animales debajo, asi
que asegrese de que el entomo de vuelo y los métodos de operacion cumplan con las condiciones de
sequridad. Puede utilizar la funcion "aterrizaje con un clic” segan corresponda.
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Control con un teléfono movil.
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Teclas basicas y descripcion de la informacion

Antes de usar el software, debe familiarizarse

con el significado funcional

e las teclas e icono:
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(7) Grabacion de MV: haga coinci leo aéreo y genere MV
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Ajuste de parametros

Antes de des; cada vez, configure Ic etros de vuelo en este mend, incluida la distancia de vuelo
mas lejan: ra elo mas lejana, ra de retarno mas baja y haga clic en Iz Guardar. La
aeronave volara y egresara en el 4réa tridimensional imitada. Si los par4metros no estén establecidos,

sisterna usaré dados.

los ultimos datos g

Modo novato

2 aeronave en el
aire libre (con un

de altura de 30 metros
rl e

Presione esta tecla para revertir las capturas de pantala.
Angulo de vision de VR
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Vuelo entre waypoints

ire libre, al hacer clic en esta t
acion del tele

Aeronave @

0 metros, el rango de vuelo més lejano estard limitado

tablecer un radio de vuelo, la
el circulo y el p:




Pantalla completa B

\Cuando use el control remoto para controlar el vuelo,
puede hacer clic en esta tecla para ocultar las teclas en

terfaz de control y disfrutar de la fotografia aérea a -
pantalla compl = :

Mapay caja negra @t~

Haga clic en la tecla Satélte para mostrar el mapa, el
punto rojo e la ubicacion del teléfon

el punto azul ™ 3
es la bicacion del dron — i 2
a flecha roja es la direccién frontal del dron, la escala 1‘

del mapa se puede edita delateclaenla .

interfaz, y el mapa también se puede cambiar a un o
mapa de escena real

a escala del mapa se puede editar a través de la tecla \
en lainterfaz, y el mapa también se puede cambiar a o

un mapa de escena real

Grabacion de MV

Puede hacer clic en esta tecla durante el vuelo para
cambiar al modo de grabacion MV Si hace clic en la
ecla Seleccion de musica, habra una variedad de
msica ena parte inferior de la pantalla para escuchar,
puede seleccionar una msica y hacer ciic en la tecla
o grabacién, la APLICACION hara coincidir su video
aéreo con la misica de fondo y generara un MV.

Reconocimiento de gestos .

Mueva la aeronave a una distancia de 2-3 metros de la
persona que esta lista para tomar fotos, la persona

puede hacer el siguiente gesto (Fig. 1) y el dron tomara

una foto después de 3 segundos. Si la persona hace el

siguiente gesto (Fig. 2), la aeronave grabara el video
después de 3 sequndos, repitiendo el gesto dejaré de
gral
Cuando use esta funcion, mantenga la distancia entre la
aeronave y el cuerpo humano al menos 2 metros

==

Gesto fotografiando postura  Postura de grabacion
FIGURA 1 de video gestual
FIGURA 2



