


Funcion de vuelo avanzada

Ajuste de velocidad ixa

Presione la tecla No.4 en la unidad de control remoto para cambiar la velocidad de la aeronave. Cuando la
seronave se cambia a velocidad baj, fa unidad de controlremoto emitira un piido, cuando f seronave se
cambie a velocidad alta, la unidad de control remoto emitira dos pitidos,

€l engranaje de velocidad se mantendra en baja velocidad automaticamente después de que se apague la
aeronave o la bateria de la unidad de control remoto y se reinicie nuevamente.

grafia y grabacion de deo (@)

presfone brevemente a teda NoS ena uridad ce contolremoto I3 idad de onil eroto emitré un pidco
brevey ego comenzr  tomar otografias rantenga presionads a tecia No s en 2 unidad de control
remoto I unidad ce contol remolo el un P10 rgo y luego comenzard  grabar n deo asane de
uevo para finalizar la grabacion. Los documentos de cémara y video que se graban se quardaran en el
dwsposmvo v ue €3t conectadd con 13 aeronave; puedes leerlos drectarhente n el Sofware de control

Beoaincion soo ests disponible cuando el teléfono est conectado. Si los archivos se pueden guardar
autométicamente en el aloum del teléfono depende de la marca de su teléfono y la version def sistema.

Regreso con un clic &

Cada vez, cuando el avion no tripulado despega, el sistema de posicion global del avién no tripulado recordara
autométicamente el punto de despegue. Cuando presiona la tecla No. 6 en la unidad de control remoto en el
el 3 undad de control oo emird pitos coninuosy seronaye volverd suiomdticamene 3l puno o

espeguc. i presons esta tecla nLevamente cuando f seronave esta e regresd,seronave dars de regresary
seguw flotando.

Bt is0ica e que a 2eronave regrese es clevarse verticamente a1 atura establecda primero y uego regresar
directamente al punito de despegue.

@Sequn e entorno de vielo &3 dabe establecer una atura de retorno razonable en s apicacion,la ltra de

e ser mayor que la altura del obstaculo en el vuelo de regres;

© Debido a que Iy aeronave no tlene a funcian e eviar obsticulos, debe prestar atencion a I trayectoria de a
seronave durarie f welo de feqreso y predecr i oy obstaculos oue Impidan ef regreso de a aeronave, En
caso afirmativo, cancele el vuelo de regreso con anticipacion y ajuste manualmente fa aeronave al vuelo de
[egreso sin obstécuios

@ £ punto e refomo Sisle esta a prengs de 2 metros del punto de despeque. No debe colocar el purtto de

despegue en la pared del techo del edificio o su area cercana, ni colocarlo cerca de la superficie del agua; de

Io contrario, la aeronave puede caer al agua o al piso.

Detener con un clic (utilicelo con precaucién) X

En caso de emergencia, puede presionar y mantener presionada la tecla No. 7 en la unidad de control remoto; la
aeronave apagara su motor y caera despues de recibi la instruccion. Utilce esta funcion con precaucion; puede
hacer que la aeronave se estrelle, se pierda y lesione a los humanos, animales y objetos debajo. Las malas
consecuencias deben ser asumidas por el operador.

Modo de vuelo sin cabeza ‘%"

Mado de calibracion de vuelo sin cabeza: ejecte el ‘modo de
callbraci6n de vuelo sin cabeza” con el control remoto después
de que se complete la coincidencia de frecuencia entre la
aeranave y el control remoto, Ia parte delantera de la aeronave  Entrar / salr del
(direccién de la camara) es Ia direccién del movimiento hacia  Mdo sin cabeza
adelante de forma predeterminada, Ia parte posterior de la
aeronave es la direccion del movimiento hacia atrss por
defecto, la izquierda de la aeronave es a direccion del vuelo
hacia la izquierda por defecto y la derecha de la aeronave es la
direccion del vuelo hacia a derecha por defecto




nicie el modo de vuelo sin cabeza: presione la tecla 7 en el control remoto como se muestra en la Figura 1
las cuatro luces indicadoras en la aeronave se convertirén en un estado de destello desde el estado
normalmente encendido, significa que la aeronave esté en modo de vuelo sin cabeza; presione la tecla
nuevamente, las cuatro luces indicadoras volveran al estado normalmente encendido, significa que la
aeronave ha salido del modo de vuelo sin cabeza. Después del inicio del modo de vuelo sin cabeza, la
aeronave volard hacia la direccién frontal si los operadores empujan la palanca de control derecha hacia
arriba sin importar en qué direccién esté mirando la aeronave, y la aeronave volaré hacia atrés silos
operadores tiran de la palanca de control derecha hacia atras. Es lo mismo en otra direccion

Por ejemplo: después de completar la coincidencia de frecuencia entre la aeronave y el control remoto, la
aeronave se orienta como se muestra en la figura, si esté en modo de calibracién de vuelo sin cabeza,

Cuando la aeronave se encuentra en los siguientes estados, se puede usar el modo de vuelo libre de la
cabeza,

Como se muestra en la Figura 1, empuje la palanca derecha del control remoto hacia arriba, la aeronave se
movers en la direccion de la flecha

Como se muestra en la Figura 2, presione a palanc
se moveré en la direccion de la flecha.

Coma se muestra en la Figura 3, presione la palanca derecha en el control remoto hacia la izquierda, la
aeronave se moveré en la direccion de la flecha.

Como se muestra en la Figura 4, empuje la palanca derecha del control remoto
aeronave se moveré en la direccion de la flecha.

Nota: esta funcion puede ayudar a los usuarios novatos a controlar la aeror
original si no pueden distinguir las direcciones de la aeronave

lerecha del control remot

hacia abajo, la aeronave

la derecha, la

ve que regresa al lugar
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Modo de retencion de altitud (modo interior, tselo con precaucion) T

Puede presionary mantenerpresionad i teca No.1en el contol o hasts que el conrl emoto emita un
pitido largo para apagar el GPS, las luces de la aeronave comenzaran a parpadear lentar

Gospucs Ge 0 In setonsve despeque o oz nclcadora delanera (7 Sanca) en a aeronave siempre etara
encendida, y la luz indicadora trasera (iuz roja) parpadears. La aeronave puede despegar sin completar la
biisqueda y posicionamiento de satélites (o entorno interior). Presione la tecla nuevamente, el control remoto
emitira un breve pitido y volvera a encender el GPS.

Nota:

@ Si apaga el GPS en un ambiente interior, la aeronave puede despegar, pero es facil ser molestado por las
sefiales de radio en interiores, lo que puede hacer que la aeronave pierda el control y golpee a personas o
articulos en interiores. Utiice esta funcion con precaucion.

@ Cuando el viento exterior es fuerte, no se recomienda abrir el modo de retencion de altitud, Io que provocaré
que la capacidad de resistencia al viento de la aeronave caiga, el viento puede volar la aeronave.

® No use el moda de retencion de altitud en el aire para realizar el posicionamiento satelital, el punt
Tetormo estars en sl debajo G s poscion vertcamente, 1o e pusde hacer que o acronave Juzgue
mal el punto de retorno. Si desea volver al modo GPS desde el modo de retencion de altitud, retire la
aeronave y coldquelo en el suelo, luego reinicie el GPS (presione la tecla No. 11 nuevamente y el control
remoto emitird un tono rapico). Arranque el motor después de que la busqueda de satlites sea extosa.

Medidas de sequridad

Proteccion de pérdida de sefial

La proteccion de pérdida de sefal significa que la aeronave volverd autométicamente al punto de despegue si
ha buscado con éxito los satélites y se ha posicionado antes de despegar, y mantenga el GPS encendido
después de perder la serial del control remoto.

La aeronave ejecutara Modo sequro de sefial apagada en los siguientes casos:

El control remoto pierde energia o se apaga repertinamente.

Desconecte el wifi del movil, salga del software relacionado, apague, etc. si la aeronave esta controlada por un
teléfono

La sefial del control remoto o la sefial del teléfono movil es interferida por otra onda electromagnética

Ia aeronave esté més alla de la distancia efectiva de la sefial de control remoto o la sefial vifi del teléfono
movil debido 2 razones de viento o inercia

Hay una obstruccion entre la aeronave y la unidad de control remoto o el teléfono mévil que afecta la
transmision de la sefial

Proteccion de baja potencia

La proteccion de bateria baja significa que la aeronave tiene un sistema inteligente de calculo de potencia,
que puede calcular el tiempo de vuelo en funcion de la velocidad de vuelo y la potencia restante, cuando la
potencia restante es inferior al valor de proteccion, la aeronave volvera autométicamente al rango seguro,
cuando el poder restante esta casi agotado, la aeronave volvera automaticamente l punto de despegue y se
obligara a aterrizar Cuando la aeronave esté con el modo de proteccion de bateria baa, las cuatro luces
indicadoras parpadearén simultaneamente. Se recomienda que compre mas baterias de repuesto y cargue las
baterias antes de usarlas para garantizar una potencia suficiente.

La unidad de control remoto también tiene la funcién de proteccion de bateria baja. Cuando la unidad de
control remoto esta con el mado de proteccion de bateria baja, continuamente emitira pitidos para recordar.
Eneste momento,debe recuperar I actonave  feemplazr I bterasdel control emoto

Parada de emergenci

Clando s astonave eté fuera de control o en una emergencia: se enrolla con ramas, cables, cabello,etc, o
cuando las palas golpean un obstaculo, la aeronave ingresara autométicamente al modo de

emergencia y se apagaré. Cuando la pala exterior es més alta que el nivel 5 o una réfaga fuerte, la aeronave
también entraré en este modo. En el caso de otras situaciones de emergencia, el motor de la aeronave no se
ha apagado, debe consultar la funcién de parada de un clic para apagar el motor

Nota:

En este modo, |a aeronave caera del aire, puede destruirse y lastimar a las personas y animales debajo, asi
que asegrese de que el entomo de vuelo y los métodos de operacion cumplan con las condiciones de
sequridad. Puede utilizar la funcion "aterrizaje con un clic” segan corresponda.
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Control con un teléfono movil.

ngrese al prograra. ‘ . «©




Teclas basicas y descripcion de la informacion

Antes de usar el software, debe familiarizarse

con el significado funcional

e las teclas e icono:
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Ajuste de parametros

Antes de des; cada vez, configure Ic etros de vuelo en este mend, incluida la distancia de vuelo
mas lejan: ra elo mas lejana, ra de retarno mas baja y haga clic en Iz Guardar. La
aeronave volara y egresara en el 4réa tridimensional imitada. Si los par4metros no estén establecidos,

sisterna usaré dados.

los ultimos datos g

Modo novato

2 aeronave en el
aire libre (con un

de altura de 30 metros
rl e

Presione esta tecla para revertir las capturas de pantala.
Angulo de vision de VR
e que incluye reali ha recibidc ual, puede
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Vuelo entre waypoints

ire libre, al hacer clic en esta t
acion del tele

Aeronave @

0 metros, el rango de vuelo més lejano estard limitado

tablecer un radio de vuelo, la
el circulo y el p:




Pantalla completa B

\Cuando use el control remoto para controlar el vuelo,
puede hacer clic en esta tecla para ocultar las teclas en

terfaz de control y disfrutar de la fotografia aérea a -
pantalla compl = :

Mapay caja negra @t~

Haga clic en la tecla Satélte para mostrar el mapa, el
punto rojo e la ubicacion del teléfon

el punto azul ™ 3
es la bicacion del dron — i 2
a flecha roja es la direccién frontal del dron, la escala 1‘

del mapa se puede edita delateclaenla .

interfaz, y el mapa también se puede cambiar a un o
mapa de escena real

a escala del mapa se puede editar a través de la tecla \
en lainterfaz, y el mapa también se puede cambiar a o

un mapa de escena real

Grabacion de MV

Puede hacer clic en esta tecla durante el vuelo para
cambiar al modo de grabacion MV Si hace clic en la
ecla Seleccion de musica, habra una variedad de
msica ena parte inferior de la pantalla para escuchar,
puede seleccionar una msica y hacer ciic en la tecla
o grabacién, la APLICACION hara coincidir su video
aéreo con la misica de fondo y generara un MV.

Reconocimiento de gestos .

Mueva la aeronave a una distancia de 2-3 metros de la
persona que esta lista para tomar fotos, la persona

puede hacer el siguiente gesto (Fig. 1) y el dron tomara

una foto después de 3 segundos. Si la persona hace el

siguiente gesto (Fig. 2), la aeronave grabara el video
después de 3 sequndos, repitiendo el gesto dejaré de
gral
Cuando use esta funcion, mantenga la distancia entre la
aeronave y el cuerpo humano al menos 2 metros

==

Gesto fotografiando postura  Postura de grabacion
FIGURA 1 de video gestual
FIGURA 2



