ISTRUZIONI PER L USO
INSTRUCTION

Grazie per aver acquistato questo prodotto. Si prega di leggere attentamente
le istruzioni per I'uso a cui si deve attenersi per eseguire le operazioni e usarlo
in modo corretto. Si prega di conservare questo manuale come riferimento
durante la manutenzione e le regolazioni quotidiane.



Istruzioni di sicurezza

Si prega di tenere le parti del drone fuori dalla portata dei bambini.

2. Questo drone & molto potente. Quando lo si utilizza per la prima volta, & necessario premere
lentamente la leva di comando sinistra per evitare che il drone si alzi troppo velocemente e che causi
collisioni e lesion inutil

3. Al termine del volo, spegnere prima linterruttore di alimentazione del telecomando e poi linterruttore
di alimentazione del drone.

4. Non collocare la batteria del drone in condizioni di temperatura elevata o vicino a material infiammabili
o esplosivi

5. Tenere il drone a una distanza di 4,5 metri dalluomo e dagli animali per garantire la sicurezza e
prevenire lesion.

6. Questo drone & adatto a persone di et pari o superiore a 14 anni e dovrebbe essere sotto la vista
dell'operatore (conduttore) per garantire un volo sicuro.

7. Non ricaricare la batteria del telecomando se la batteria non & ricaricabile. Il drone deve essere utiizzato
con le batterie originali,

8. Se il drone non verra utilizzato per un lungo periodo, si prega di estrarre le batterie dal telecomando,

9. Non provocare un corto dircuito durante la ricarica

10.Se non si utiizza il drone per pit di 10 giorni, si prega di scaricare la batteria del drone fino al 40-50% (a

carica piena & sufficiente volare per la meta della durata del volo). In questo modo, la vita della batteria
i allunghera notevolmente.
1. Mantenere una distanza di sicurezza dall'elica rotante per evitare lesioni.
Tutti gli operatori devono attenersi alle normative cinesi sullambiente elettromagnetico nella stazione
della radio aeronautica, secondo le quali & vietato utilizzare radio telecomandate entro 500 metri dalla
pista dell aeroporto, inoltre sono tenuti a rispettare il certificato e le norme di radiodiffusione applicate
dalle autorita competenti, incluso quelle sul tempo e sullarea di volo.
13. Assemblare il drone sotto la supervisione di un adulto.
14. Gli operatori sono responsabili del loro volo sicuro e della distanza di sicurezza. Non volare a spirale
sopra la folla (pit di 12 persone).

Questioni comuni che richiedono attenzione

ISl

Durante la ficerca e il posizionamento dei satellti, maggiore & l numero di satellt, maggiore & la
precisione, I'errore di ritorno & generalmente nel raggio di 1 metro.

2. Nella modalita di ritorno, il drone pub atterrare solo tramite "atterraggio con un clic”. Se vuoi controllare
il drone, si prega di annullare la modalita di ritorno,

3. Quando il segnale di trasmissione delle immagini & scarso, le funzioni di fotografia e di registrazione
video non saranno disponibili

4.l segnale di trasmissione delle immagini & correlato allambiente di volo. L'area con un grande flusso di
persone e molti edifici avranno forti interferenze. Torr di comunicazione, stazioni base di rete,
trasmettitori WIFI e monitor sono tutte fonti di interferenza. Si prega di evitare gli ambienti sopra
elencati.

5. Leffetto di trasmissione delle immagini & anche correlato alla configurazione e alla memoria del tuo

cellulare. Quando si utiizza questo prodotto per la trasmissione delle immagin, si prega di chiudere altri
software in background per migliorare l'effetto di trasmissione delle immagini.
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Elenco degli articoli

Si prega di controllare gli articoli nel pacchetto prima di iniziare 'uso,

Drone: 1

Anello protettivo: 4 <
7

Vit per gli anelli protettivi 10

Pale dellelica; 2 pale dellelca di tipo A e 2 pale delfelica di tp B =o=
Telecomando: 1

Cavo di ricarica USB: 1 =
Cacciavite: 1 i
Manuale d'struzioni del prodotto: 1 1

Drone

Descrizione del drone

Questo drone ha una buona controllabilita e stabilita. Oltre a esequire il volo normale, ha anche molte
altre funzioni, come il punto fisso all‘aperto tramite GPS, la trasmissione di immagini in tempo reale, la
trasmissione di informazion, il controllo tramite il cellulare, la fotografia e la registrazione video, i
riconoscimento dei gesti, il volo circolare, il volo tra i waypoint, il volo di inseguimento, ritorno con un
clic, modalita di volo senza testa, ecc, & anche dotato di molte misure di sicurezza come protezione
delle pale d'elica bloccate, allarme batteria scarica, ritorno automatico con batteria scarica, altezza
limitata e restrizioni di volo e cosi via.

Procedura per ricarica della batteria

La batteria al litio viene utilizzata in questo prodotto, che ha funzioni di ricarica e scarica con una
tensione della batteria di 7,4 V. La batteria deve essere ricaricata con un cavo di ricarica fornito in
fabbrica.

Caricare completamente la

Collegare la batteria di questo prodotto al cavo di ricarica USB e collegare il cavo di ricarica USB al
computer o all‘adattatore dello smartphone (5v, 1A / 2A). Quando il cavo i ricarica USB & acceso, la
sua spia & rossa. Se la batteria & in ricarica, la luce rossa su di essa sara sempre accesa e la luce verde su
di essa lampeggera. Se la batteria & completamente carica, la luce rossa su di essa sara spenta e la luce
verde su di essa sara sempre accesa. Scollegare I'alimentazione e scollegare la batteria quando la
batteria & completamente carica per evitare rischi. Assicurarsi che la batteria sia completamente carica
prima di ogni utlizzo.

®



Installazione e sostituzi

one delle pale dell'elica

Le pale dell‘elica utiizzate in questo prodotto includono le pale ellelica dei tipi A e 8; si prega di
utiizzare | pezz di ricambio nel sacchetto dei pezzi i ricambio per la sostituzione se sono danneggiati

(1) Quando le pale dellelica del drone vengono installate per la prima volta, & necessario distinguere

attentamente il tipo delle pale delelica

®

Pale tipo A

ey

Pale tipo B

— e

@

(2)E possibile fare riferimento alla Figura 3 e utilizzar
deve essere sosttuita, rimuovere la pala delelica
dellelica sullalbero, quindi bloccare nuovamente

e il cacciavite in dotazione per svitare la pala che
originale e premere verticalmente la nuova pala
la vite.

(3) Verificare che il modello della pala del drone sia c

oerente con la figura e installare le pale dell'elica

facendo riferimento alla Figura 4, altrimenti il drone non sara in grado di volare normalmente

Installazione dell'anello

protettivo

(1) Si dovrebbe essere sicuri di installare I'anello di pr

otezione prima di utilizzare questo prodotto.

Lanello di protezione viene utilizzato per migliorare le prestazioni anticollisone e ridurre i danni di

questo prodotto in caso di callisione con altr o
(2)L'anello di protezione deve essere installato nella

etti
posizione mostrata in figura, quindi & possibile

bloccare le viti speciali inserite nel kit accessori e assicurarsi che le viti siano bloccate per evitare
che Fanello di protezione venga colpito dalle pale o che cada fuori durante il olo.




Telecomando

Istruzioni sui tasti di funzione del telecomando

Modalita i
@ mantenmento
itudine

@ Swpconuncic
delral

(@ _cambio della veloci

- Modsitddivolo

@ sz

Interruttore di
@ dimenazione

Funzioni di fotografia e di

registrazione video

®

(® Riormo conuncic

Leva di comando
sinistra (verso lalto e

versol baso, oo
verso sinistra e verst
destra

Calibrazione dellivello e
direzione del volo senza testa

@ calibrazione della bussola

Interruttore di

Leva di comando destra
(volo orizzontale)

(8) Atterraggio con un cic

Descrizione della funzione:

‘Quando I'nterruttore di aimentazione viene spostato verso
destra, la spia del telecomando si accende.

Quando linterruttore di alimentazione viene spostato a sinistra, la
luce del telecomando si spegne.

Leva di comando sinistra
@ (verso I'alto e verso |
basso, rotazione verso

sinistra e verso destra)

Se spingi la eva di controllo verso lalo, l drone salira
verticalmente

U o leva i controlo verso  baso,f rone scenders
verticalmen X
Se35p nqe \a leva di comando verso sinistra, il drone ruotera in
se
3 35ae 1 va i comando verso desta, 1l chone ruotera n
senso orario;

@ Leva di comando destra
(volo orizzontale)

T eva G ool verso 1ao, 1 Grone volera
avanti orizzontalme
<itira la leva i »(JmmHu verso il basso, i drone voler
alindeto orzzontamente
Sc st spnge a e lv‘a i controllo verso snstra i rone volera verso
3B S pinge i leva & Controllo verso desta, i drone volerd verso
gesira arzzontaimente
e spostfaleva  comanda destrasu un certo angolo i drone i
SpoRers ot conseguenza sullangel

@ Cambio dela velocita

Cambio della marcia della velocita

®



Funzioni di fotografia e
di registrazione video

Pr

essione breve per scattare foto, pre:
terminare la registrazione video.

ne lunga per awiare o

~
6] Ritorno con un clic

Ritorno alla posizione iniziale

Stop con un clic

Arresto d

emergenza o caduta di emergenza

Se il drone si trova in uno stato statico, puoi premere ques

~ o con
® Volo con un e el chone decollerd sul posto.
® Atterraggio con un clic | ¢ drone & n uno stato divoo, puoipremere questo pulsante ¢

il drone atterrera sul posto.

Modalita di volo senza
testa

re riferimento allintroduzione della modalita di volo senza testa
apagina 1

Nella modalia GPS pr
passare alla normale

T2, premere questo pulsante per
nodalita di mantenimento dellalttudine (o

o P renimentol Modalta intema, il GPS verra spento), quindi premere

@D y enimer

w Modalita di mantenimentol o, menve questo puisante per tormare lla madaits punto
dellaltitudine esterno e attivare il sistema GPS.

=\ Calibrazione del livello e Calibrazione del \veH’) e direzione della modalita di volo senza

12 direzione del volo senza testa | testa (vedere pagina

’r'3\ Calibrazione della bussola | Calibrazione della bussola (vedere pagina 8)

3

Installazione della batteria del telecomando

Aprire e rimuovere il coperchio dela batteria, inserire tre batterie AA con la polar

corretta (le

direzioni per linstallazione delle batterie sono mostrate nelle immagini seguenti, chiudere i

coperchio della batteria e awitarlo.




Preparazione per il volo

i prega di eseguire I'addestramento di volo prima di eseguire il volo (foperatore deve essere quidato da
Una persona professionale, ecc.)

Requisiti per I di volo

(1) Dovresti scegliere un ampio spazio aperto senza edifici alti intorno come sita di volo. Altriment, la
funzione GPS non funzionerd correttamente, il che potrebbe far si che il drone non riesca a soddisfare
lo standard di decollo, librarsi a punto fisso o ritornare correttamente, e possa urtare gli ostacoli.

(2) Non utlizzare questo prodotto in caso di maltempo, come forte vento (ia velocita del vento & Beaufort
forza 5 o superiore), forti nevicate, pioggia o nebbia

(3Durante il volo i prega i sare lontano da staco; fllenee eetriche ad alta tension, albri, acqua,

(Non volare nel Luogo in cui & presente un ambiente eletromagnetico complicato (ad esempi, il luogo
in cui & presente una stazione base di comunicazione o con una torre di trasmissione del segnale, una
centrale elettrica ad alta tensione, ecc) Per evitare che il segnale del telecomando sia disturbato,

(5) Non volare nell‘area in cui non & consentito volare dalle leggi o dai regolamenti pertinenti,

(6) Non utilizzare questo prodotto in aeroporti, stazioni e loro dintorni

Verifica p prima del volo

Si prega di ispezionare le seguenti parti prima di volare:

(1) Se il drone e il telecomando abbiano una batteria sufficientemente carica,

2)Se le pale dellelica siano installate correttamente, e non i sono danni

3)Se le pale dellelica possano funzionare normalmente dopo awvio,

(4)Se il giroscopio, il barometro e la bussola siano stati rilevati correttamente

(5 Se il drone sia stato collegato con successo al relativo software sul cellulare, se immagin e informazioni
siano state ritrasmesse.

(6)Se il drone abbia completato la ricerca e la posizione del satellite, se soddisfila condizione del decollo.

(7) Se I'ambiente circostante soddisfi  requisit di volo

Accendere | alimentazione

A((ehdeve l'alimentazione del drone e del !e\e(omando separatamente come mostrato in figura.

schema dell'interruttore del telecomando schema dell'interruttore del drone

I
®
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Primo uso

di frequenza tra telecomando e drone

(1) Posizionare il drone su una superficie piana
(2) Attivare prima l'nterruttore del drone, quindi attivare 'nterruttore del
telecomando.
(3) Spingere la leva sinistra del telecomando verso Ialto, quindi t vav\a verso
il basso come mostrato nela figura. Se il telecomando emette
scgr\ah acustici, significa che la corrispondenza della frequenza 1y
to,

usc
La rnmspomdcr\m della frequenza non ha esito positivo se il tempo di
attesa & oppo ungo, & necessaro spegnere o 1l telecoman o quindi petere i passaggi
preceden

Se questo prodotto viene utlizzato per la prima volta, & necessario eseguire una caiibrazione della
bussola al termine della fase di corrispondenza della frequenza

Calibrazione della bussola ()

Premere a0 N3 sl telecomando, quando findcator uminoso anteriore sl drone ampeggia rapidarene
e l'indicatore luminoso e si spegne, il drone si trova nello calibra:
@ Innanaituito, esequie una calibrasione della rezion orzzontale: Come mostiato hella figura @, prendere i

one in orizzontale, raddrizzare il tuo braccio, cercare di mantenerlo parallelo al suolo e ruotare lentamente il
drone (sia in senso orario che antiorario potrebbero cmdd e bene, ma dovrebbe essere fissa la direzione della
rotazione) con il corpo al centro e il braccio come il ra

Fino a quando l'indicatore \urr\"o:o anteriore (luce blu) su\ drone diventa acceso fisso e I'indicatore luminoso
posteriore (luce rossa) inizia a lampeggiare contemporaneamente.

@ In secondo luogo, eseguire una calibrazione dela direzione verticale: Come mostrato nella figur
r‘,rsm:evs il drone in verticale, raddrizzare il tuo braccio, cercare di mantenerlo verticale al \unk) e Y\l[)ln'P
lentamente il drone (sia in senso orario che antiorario potrebbero andare bene, ma dovrebbe essere fissa la
direzione della rotazione) con il corpo al centro e il braccio come il raggio ; Fino a quando l'ndicatore
luminoso posteriore (luce rossa) sul drone diventa acceso fisso, che rappresenta il completamento della
calibrazione della bussola

eisal

Tesia = R

-

Figura 1 Figura 2

Note

@ Quando si utilizza questo prodotto per la prima volta, assicurarsi di farlo con attenzione. Questa

operazione & importante e correlata al fatto che il drone possa volare nella direzione corretta e tornare
n successo.

@ Questo prodotto ha incorporato un dispositivo di rilevamento intelligente, che puo calibrare
automaticamente la bussola dopo la prima calibrazione. Quando il campo magnetico cambia o ¢'&
un'interferenza magnetica intorno, il drone ti da un messaggio: "ricalibrare la bussola" o *la bussola &
disturbata” attraverso 'APP. In questo caso, dovresti essere sicuro di ricalibrare la bussola del drone
come descritto sopra e assicurarti che la calibrazione abbia esito positivo.

@ Se il drone non & in un volo continuo nello stesso posto e viene Messo in un posto fermo per pil di 4
ore per poi riprendere il volo, ti consigliamo di eseguire nuovamente una calibrazione anche se il drone
non ti ricorda di calibrare la bussola.

@® Il drone deve completare con successo questa operazione prima di iniziare a ricercare i satellti. Se il
drone non pub ricercare i satellti per un lungo periodo (pit di 60 secondi), dovresfi prestare at tenzione
al fatto che I'APP ti dia un messaggio: “ricalibrare la bussola® o "la bussola & disturbata’, se ricevi
messaggio, per favore seguire i passaggi sopra per ricalibrare la bussola e assicurarsi che la cahbraﬂonc
abbia esito positivo. Se I'APP non ti ricorda, puoi ripetere questa operazione per riprovare.

=@p=




Calibrazione della bussola e direzione di volo senza testa <

| grone lampeggiano rapidamente
jono fisse, significa che operazione.

Premere il tasto N.12 sul telecomando, quando e quattro spie luminose del
) stesso momento e poi fitornano a lampeggiare lentamente o si accer

completa

zigle per
na o livellata, il drone
danneggiare il motore

e, questo

Note

o) Prwm are il drone si s una super ficie piana o h »\M1 per opera:
110 volo del dror calibrazione del Opi0 N0 & sU UN3 Superfici pia

e devire verso et A R A R O

i
Sconsiaia di ipetere questo passaagio prima di iniziare  volo
Potrebbe causare il fallimento ¢ drone viene urtato o fatto cadere gravemente, il che
zerd i volo, in tal ¢ il giroscopio

@ Fare riferimento a "Modal a pagina 11 di questo manuale per consultare il signifi
della calibrazione della di nza testa

Ricerca satelliti e posizionamento

precedenti, dev ancora atend «» e che  drone complt T posizona
a che il drone ha
ibile esequire i

d
Zi0ne 61 volo

nto del

aluce
nzionamentc

plet P lita Al
2553 510 SUccessNo per aware Il MOToTe 6 volare

o
ost: nell'a ante, o il tempo & nuvoloso
L ocis cearcn gos A s ke 5 o i velocta eyl s gl effett
onaimentoe delrtomo del drane saranno scarsi. S consiglia vivamente i non decolae n tale
0 3 pagina 7 di questo manuale per cono te
arn e asa et veco (D B ofa day o 501
de \atEHm el posonments 8 compreso 73 40 e 0 second n genere & enrg

In caso di awiamento a caldo (entro llultimo voio) M pcerca
Second in genere & entro del

Noj
@ u vel \uuu i rcerca del s
ich sor

i d posionamento dipende dai disturtambentl calle cond
ele

@ H tempo
mpo per 3 ricerca
Gallawio el crone
i szremr el posizioname

o & compresot

drone

drone

5 metri
(distanza tra l'uomo e il drone)

==



Operazione di base

Telecomando

Modalita di controllo

Awvio del motore drone
Azionare la leva del telecomando come
mostrato in figura e tenerlo premuto
per 1-2 secondi per awiare il motore.
Dopo T'awio del motore, riasciare le
leve e premere le leve sinistra e destra
per iniziare il volo.

Spegnimento del motore drone
Dopo che il drone atterra a terra
onita posizions prevsiy e
foperazione sopra per 1-2 second, i
ore v spento,  drone non
reagira se s preme la leva
dellaccelertore deldrore i questo
momento. il mot

iato se S destcera faro funzionare.

deve e

Salta

Discesa

Il drone si sollever verticalmente se la
leva sinistra viene soll eil drone
scendera verticalmente se la leva
sinistra viene abbassata

Rotazione in senso orario

Rotazione in senso antiorario.

Se si spinge la leva di comando verso
esta, 1 Grone ruotera 1 senso orart

&y spinge la leva di comando verso

sinistra, il drone ruolerd in senso

5

Andare avanti

Andere alindieto

Se s spinge s eva o comando destra

'alto, il Drone volera in avanti
Orizzontalrhentes se 5 spinge 1 feva di
comando destra verso il basso, il Drone
i volera allindietro orizzontalmente;

Verso destra

Verso sistra

1l drone volerd verso destra
onzontamerte s laleva  conolo s
Spost verso desra, | Grone voler

Verso sittra orzzontalments s a eva
di controllo i sposta a sinistra




Funzioni di volo avanzate

della velocita (%4

Premere i tasto N.4 sul telecomando per variare la velocita del drone. Quando jl drone viene commutato in
marcia a bassa velocits, il telecomando emette un segnale acustico, quando il drone viene commutato in marcia
ad alta velocita, i telecomando emette due segnali acustici

La velocit verra mantenuta automaticamente in marcia a bassa velocita dopo lo spegnimento e i riawio del
drone o della batteria del telecomando.

unzioni di fotografia e di regi ione video (@

Premere brevemente il tasto N.5 sul telecomando, il telecomando emetterd un breve segnale acustico e quindi
inizera 3 scattre oto; premere a lungo [ 15t0 N5 sul elecomando, i te\ecomando emettera un lungo segnale
SCUSLCO e Gundi InZerd  egisare un video,premere l nuovo, ngo per teminare 3 regisiazione. |
Socument Hella foto e el wideo regitral venanno saivati el cell.lre coliegato al orone; oot leagerh
direttamente nel software di controllo
Note:

esta funzione & disponibile solo quando i telefono & collegato. La possibiita di salvare automaticamente i
document nelfalbum del telefono dipende dalla marca del telefono e dalla versione del sistemma

Ritorno con un clic &

Qgrivolta quando i crone decalla | Global osiion Systen del drone fcorderd automaicamente f unto di
decollo. Quando si preme i tasto N. 6 sul telecomando durante il volo, i telecomando emettera continuam;

Segnal actisicl & | Grone tormers automaticapnente a punto o decald, 56 premi i MOV uesto tasto aoando
drone ¢ sulla via del itomo, il drone smettera di tomare indietro e continuerd a librarsi

&t ogica cel ftomo detdrone & i ale prima verticalmente lfatezza mpostata e poi i rtomare
direttamente al puntto di decol

@ In base ailampiente di volo effettva, & necessario impostare uiatezza ditomo ragionevole nelfAPE che

eve essere superiore allaltezza dellostacolo sul volo

® Poihe | aons non ha s unzione d viaré g SiaCol, & necessario prestare attenzione alatrajettori del
drone durante il volo di ritorno e prevedere se ci sono ostacoli che possano impedire al drone di tomare. Se
1. prega o annulare i volo i oo n anicpo e regolare manuamente il drone sl voo di romo senza

ol

® ! pahto i oo & di solto etro 2 metri dal punto di decollo. Non posizionare punto di decollo sul muro
della terrazza delledificio o Ia sua area vicina, né posizionarlo vicino alla superficie dellacqua; in caso
contrario, i Grone potrebbe cadere nellacqua o nel pavirmen

Stop con un clic X

In caso di emergenza, & possibile tenere premuto il tasto N. 7 sul telecomandos il drone spegnera il suo motore
cadra dopo aver ricevuto le istruzioni. Utilzzare questa funzione con cautela; puo causare il crollo del drone, la
sua perdita & il danno alle persone, agl animali e agl oggetti sottostanti. Le cattive conseguenze dovrebbero
essere a carico delloperatore.

Modalita di volo senza testa‘¥"

Modaita di calibrazione del volo senza testa: eseguie la
*modalits di calibrazione del volo senza testa" con
telecomando dopo che & stata completata la Corrispondenza  Enrata / uscita dalla
difrequenza tra drone e telecomando, la parte antericre del  modaita di volo
drone (direzione della telecamera) & la direzione del senaiet
movimento i avanti per impostazione predefinita, mentre la
parte posteriore del drone ¢ la direzione del movimento
allindietro per impostazione predefinita, a sinstra el drone &
Ia direzione del volo orizzontale a sinistra per impostazione
predefinita e la destra del drone & la direzione del volo
orizzontale a destra per impostazione predefinita




Awiare la modalita di volo senza testa: premere il tasto 7 sul telecomando come mostrato nella Figura 1, le
quattro spie sul drone si trasformeranno in stato flash dallo stato normalmente acceso, il che significa che i
drone & in modalita di volo senza testa; premere i nuovo i tasto, le quattro spie torneranno allo stato
normalmente acceso, il che significa che il drone & uscito dalla modalita di volo senza testa. Dopo 'awio
della modalita di volo senza testa, il drone volera in avanti se I'operatore spinge la leva di controllo destra
verso lalto, indipendentemente dalla direzione in cui & rivolto il drone, e il drane volerd allindietro se
I'operatore tira indietro la leva di controllo destra, & lo stesso in urialtra direzione.

Ad esempio: una volta completatala corrispondenza di frequenza tra drone e telecomando, il drone viene
orientato core mostrato in figura, se si trova in modalita di callbrazione del volo senza testa, la direzione
indicata dalla freccia viene considerata come la direzione in avant

Quando il drone & nei seguenti stati, & possibile utilizzare la modalita di volo senza testa,

Come mostrato nella Figura 1, spingere Ia leva destra sul telecomando verso lalto, il drone si spostera nella
direzione indicata dalla freccia

Come mostrato nella Figura 2, tirare la leva destra sul telecomando verso il bas
direzione indicata dalla freccia

Come mostrato nella Figura 3, spingere la leva destra sul telecomando verso sinistra, il drone si spostera
nella direzione indicata dalla freccia.

Come mostrato nella Figura 4, spingere la leva de
nella direzione indicata dalla freccia

Nota: questa funzione pud aiutare gl utenti meno esperti a controllare il itorno del drone nella posizione
originale se non sono in grado di distinguere le direzioni del drone.

il drone si spostera nella

sul telecomando verso destra, il drone si spostera

>
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Modalit di mantenimento dellatitudine (modalita interna, s prega di usarlo con cautela) &~

Puoi tenere premuto i tasto N.11 sul telecomando fino a quando i telecomando emette un lungo segnale

acustico per spegnere il GPS, le luci del drone inizieranno a lampeggiare lentamente,

dopo il decollo del drone, Ia spia anteriore (luce bianca) sul drone sara accesa fissa e la spia posteriore (luce

r0ssa) lampeggera. I drone pud decollare senza completare la ricerca e il posizionamento dei satelit (o

'ambiente interno). Premere di nuovo il tasto, il telecomando emettera un breve segnale acustico e accenders di

nuovo il GPS,

Note:

@ Se si spegne il GPS in ambiente interno, il drone puo decollare, ma & facile essere disturbato dai segnali radio
intern, che possono far perdere il controllo del drone e colpire persone o articoli inter. Utilizzare questa
funzione con cautela

@ Quando il vento esterno & forte, non & consigliabile attivare la modalita di mantenimento dellaltitudine, che
causera il calo dela resistenza al vento del drone, che pud essere spazzato via dal vents

® Non utiizzare la modalita di mantenimento dellaltitudine nellaria per condurre il posizionamento del satelite,
altrimenti il punto di itorno saré a terra sotto la posizione in verticale, il che potrebbe causare un errore di
valutazione del drone nel punto di ritorno. Se si desidera ripristinare la modalita GPS dalla modalita di
mantenimento del'alttudine, riprendere il drone e posizionarlo a terra, quindi riawiare il GPS (premere
nuovamente il tasto N. 11 il telecomando emettera un segnale acustico). Awiare il motore dopo che la
ricerca dei satelli ha avuto esito postivo.

Misure di sicurezza

1. Protezione in caso della perdita di segnale
La protezione in caso della perdita di segnale significa che il drone torners automaticamente al puntto di
decollo dopo aver perso il segnale del telecomando se aveva ricercato con successo i satellti e si era
posizionato prima di decollare e aveva mantenuto il GPS acceso,
Hdrone esegum /2 modalta di surezzadel segnalespento el seguent cai

osi spegne

@ ScoHegare 1V el cellre, useire dal software corelto, spegnere f celare, ecc. s f drone & controlato
da un cellulare,

@ Il segnale del telecomando o il segnale del cellulare & interferito da altre onde elettromagnetiche.

@ Il drone & altre la distanza effettiva el segnale del telecomando o del segnale wif del cellulare a causa del
vento o dellinerzia

® C'é un ostacolo tra il drone e i telecomando o il cellulare che impedisce la trasmissione del segnale.

2. Protezione a bassa carica
La protezione a bassa carica significa che il drone ha un sistema di calcolo dela carica inteligente, che pud
calcolare il tempo di volo in base alla velocita i volo e alla carica rimanente, quando la carica rimanente &
inferiore al valore di protezione, i drone tormera automaticamente al range di sicurezza, quando la carica
rimanente & quasi esaurita, il drone tornera automaticamente al punto di decollo e sforza per atterrare.
Quando il drone & in modalita di protezione a bassa carica, le quattro spie lampe
contamporaneomente. S consigi o provedere d avere i battric o riservh & rorcare le battere prima
delluso per garantire una carica sufficiente.
Il telecomando ha anche la funzione di protezione a bassa carica. Quando il telecomando & in modalita di
protezione a bassa carica, emette continuamente segnali acustici per ricordare. In questo momento, &
necessario riprendere il drone e sostituire le batterie del telecomando.

3. Arresto di emergenza
Quando il drone & fuori controllo o in caso di emergenza: awolgimento con rami, fil,capell, ecc. oppure
quando le pale colpiscono un ostacolo, il drone entrera automaticamente nella modalita di arresto di
emergenza e si spegnerd. Quando il vento esterno & superiore al lvello 5 o forte raffica, il drone entrera anche
in questa modalita. In caso di altre situazioni di emergenza, il motore del drone non  stato spento, fare
riferimento alla funzione di Stop con un clic per spegnere il motore.

In questa modalita, il drone cadra dall‘aria, potrebbe essere distrutto e fare male alle persone e agli animali
sottostanti, quindi bisogna assicurart che Iambiente di volo e i metodi operativi soddisfino le condizioni di
sicurezza. Puoi utiizzare la funzione "atterraggio con un clc” alloccorrenza.
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Controllo con un cellulare

na di apri ecessal n

Download di APP

Collegamento tra il drone e il cellulare
Jefono e o

Wi-Fi

Interfaccia di benvenuto

nterfaccia di cartella



Tasti di base e descrizione

ima di utilizzare il software, & necessario conoscere il significato funzionale dei tasti e delle icone.

i parametri: Impostare e limita

i parametri per la distanza orizzontale, Ia distar
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Impostazione dei parametri

tra cu \u distanz:

metri di volo in que
a diritorno
le h"vt

> pill
Il drone
sistena

Vo fhorma pellar rdmenso
I ol Uit it saivat

Modalita di principiante

a ai principiani di utiizzare il drone in modalita di

3
et Amhuv
principiant o ese
modta d

APP quindi pc
ovare altre fu

Inversione dell'obiettivo

tasto per invertire le schermate.

Premere quest

Angolo di visione di VR

he include occhiali VR o hai g occhiali VR, puoi guardare la fotografia aerea 3D




Volo tra i waypoin
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Visualizzazione a schermo intero B

Quando si utilizza il telecomando
volo, & possib

er controllare il

le fare clic su questo tasto per
di controllo e gode

sullint
Ia fotografia aerea a schermo intero.

nascondere | ta:

Mappa e scatola nera @

clc sul tasto Satelte per visualizzare la mappa, il punto
ross0 & la posizione del telefono, mentre il punto blu & la
posizione Gerarone

a freccia rossa indica la direzione in avanti del drone, La
scala della mappa puo essere madificata tramite il tasto
nellinterfaccia e la mappa pud anche essere cambiat
una mappa con scene real.

a scala della mappa puo essere modificata tramite il tasto

nellinterfaccia e la mappa pud anche essere cambiata in d
una mappa con scene real

re clic su questo tasto durante il volo per
pa»av@ alla modalita di registrazione MV Se fai clic sul
> di selezione della musica, ci sard una varieta di
musica nella re delo schermo, puoi
selezionare una musica e fare clic sul tasto d
registrazione, I'APP abbinera il o video aereo con la
musica di sottofondo e generera un MV,

Riconoscimento dei gesti .

sm,mm I drone a una distanza di 2-3 metri dalla
cattare foto, la persona pud

el drone scattera una foto

d’)pu secondi. Se la persona esegue il seguente gesto

(Fig. 2), il drone registrera il video dopo 3 second

i peterdc | gesto si terminera la registrazione.

Quando si utilizza questa funzione, & necessario G G

mantenere la distanza tra il drone e il corpo umano i Gesto per fotografare  Gesto per regist

almeno 2 metr
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